
24*果园机器人

教材基础知识针对性训练与基本能力巩固提高

一、看拼音写词语。

     fā chóu 　chénɡ shú 　cōnɡ minɡ nénɡ ɡàn　 bà ɡōnɡ　 má fɑn

   （　　　）  （　　　　）   （　　　　　　　　　） （　　 　） （　　　）

    yán jiū　 tè shū 　shōu huò　 qīnɡ sōnɡ   bào ɡào

   （　　　） （　　　）  （　　 　） （　　　 　） （　　　　）

二、写出近义词或反义词。　
    近义词：特殊—　　　　　立刻—

 　 反义词：麻烦一　　　　　轻松一

三、填上恰当的词语。

    （　　）地工作　　（　　）的水果　　（　　）地装箱　　（　　）的机器人

  　（　　）地采摘　　（　　）的果实　　（　　）地更换　　（　　）的地方

四、请给下面的句子填上恰当的关联词语。

    1．（　　）水果丰收了，（　　）果农们很高兴。

   2．（　　）水果丰收了，（　　）果农们还是有些发愁。

    3．我们（　　）在机器人的肚子里装上电池，（　　）可以让它们工作起来了。

    4．果农们（　　）坐在办公室里指挥它们（　　）行了。

探究拓展能力强化训练与应用综合能力的养成

1．（探究题）我通过认真读课文，发现课文中果园机器人的各种特性都是随果园的生产需要的变化一步步体现出来的。

       由于　　　　　，于是需要机器人来帮忙→由于　　　　　　　　　　　，于是决定用电池→由于　　　　　　　　　　　　　　，于是想让机器人自我充电。
2．（阅读题）读下面的短文，说说你认为什么是机器人？

什么是机器人

       1967年在日本召开的第一届机器人学术会议上，提出了两个有代表性的定义。一是森政弘与合田周平提出的，“机器人是一种具有移动性、个体性、智能性、通用性、半机械半  人性、自动性、奴隶性等7个特征的柔性机器”。从这一定义出发，森政弘又提出了用自动  性、智能性、个体性、半机械半人性、作业性、通用性、信息性、柔性、有限性、移动性等10个特性来表示机器人的形象。另一个是加藤一郎提出的具有如下3个条件的机器称为机器人：(1)具有脑、手、脚等三要素的个体；(2)具有非接触传感器（用眼、耳接受远方信息）和接触传感器；(3)具有平衡觉和固有觉的传感器。
   　  我国科学家对机器人的定义是：“机器人是一种自动化的机器，所不同的是这种机器具备一些与人或生物相似的智能能力，如感知能力、规划能力、动作能力和协同能力，是一种具有高度灵活性的自动化机器。”在研究和开发未知及不确定环境下作业的机器人的过程中，人们逐步认识到机器人技术的本质是感知、决策、行动和交互技术的结合。随着人们对机器人技术智能化本质认识的加深，机器人技术开始源源不断地向人类活动的各个领域渗透。

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　

  　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　

  　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　

  　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　
部分参考答案：

基础部分：

二、特别    马上

简答    紧张

三、紧张   新鲜   整齐   神奇   认真   沉甸甸    快速   美丽 

四、1.因为……所以……  

2.虽然……但是……

3.只要……就……

4.只要……就……

拓展部分：

1、水果丰收，果农忙不过来   

果园很大，机器人不好拖着电线工作    

用电池也不方便


